
	
Viết chương trình điều khiển động cơ DC: Quay thuận 5s (tốc độ 1) → Ngừng quay 5s → Quay nghịch 7s (tốc độ 2) →Tiếp tục Quay nghịch 5s (tốc độ 3) →Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2, 3 tùy chọn




	
Viết chương trình điều khiển động cơ DC: Quay thuận 7s (tốc độ 1) →  Tiếp tục Quay thuận 5s (tốc độ 2) →  Ngừng quay 4s → Quay nghịch 7s (tốc độ 3) → Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2, 3 tùy chọn




	
Viết chương trình điều khiển động cơ DC:  Ngừng quay 4s → Quay thuận 6s (tốc độ 1) →  Tiếp tục Quay thuận 5s (tốc độ 2) →  Ngừng quay 3s →  Quay nghịch 8s (tốc độ 3) → Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2, 3 tùy chọn




	
Viết chương trình điều khiển động cơ DC: Quay thuận 6s (tốc độ 1) →  Tiếp tục Quay thuận 5s (tốc độ 2) → Tiếp tục Quay thuận 4s (tốc độ 3) → Ngừng quay 3s →  Quay nghịch 5s (tốc độ 1) → Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2, 3 tùy chọn




	
Viết chương trình điều khiển động cơ DC: Quay thuận 6s (tốc độ 1) → Ngừng quay 3s → Quay nghịch 5s (tốc độ 2) → Ngừng quay 5s → Quay thuận 4s (tốc độ 3) → Ngừng quay 3s →  Quay nghịch 5s (tốc độ 1) → Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2, 3 tùy chọn




	
[bookmark: _GoBack]Viết chương trình điều khiển động cơ DC: Quay thuận 5s (tốc độ 1) → Ngừng quay 3s → Quay nghịch 5s (tốc độ 1) → Ngừng quay 4s → Quay thuận 5s (tốc độ 2) → Ngừng quay 3s →  Quay nghịch 8s (tốc độ 3) → Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2, 3 tùy chọn




