
	
Viết chương trình điều khiển 2 motor DC: motor 1, motor 2 Quay thuận 5s (tốc độ 1) → cả 2 motor Ngừng quay 5s → motor 1 Quay nghịch 5s (tốc độ 2) → motor 1 dừng → motor 2 Quay nghịch 5s (tốc độ 1) → cả 2 motor Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2 tùy chọn




	
Viết chương trình điều khiển 2 motor DC: Ngừng quay 4s →  cả 2 motor quay thuận 5s(tốc độ 1)  →  cả 2 motor Ngừng quay 5s →motor 2 Quay nghịch 5s (tốc độ 2) →motor 1, motor 2 Quay thuận 4s (tốc độ 1) →  cả 2 motor Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2 tùy chọn




	
Viết chương trình điều khiển 2 motor DC: motor 1 Quay thuận 5s (tốc độ 1) → motor 1 Ngừng quay 5s → motor 1 Quay nghịch 5s (tốc độ 2) → motor 1 dừng → motor 2 Quay nghịch 5s (tốc độ 1) → cả 2 motor Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2 tùy chọn




	
Viết chương trình điều khiển 2 motor DC: motor 2 Quay thuận 5s (tốc độ 1) → motor 2 Ngừng quay 5s → motor 1 Quay nghịch 5s (tốc độ 2) → motor 1 dừng → cả 2 motor  Quay nghịch 5s (tốc độ 1) → cả 2 motor Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2 tùy chọn




	
Viết chương trình điều khiển 2 motor DC: motor 1, motor 2 Quay  thuận 5s (tốc độ 1) → cả 2 motor Ngừng quay 5s → motor 2 Quay nghịch 4s (tốc độ 2) → motor 2 dừng → motor 1 Quay nghịch 5s (tốc độ 1) → cả 2 motor Dừng hẳn.
Chú ý: Tốc độ 1, 2 tùy chọn
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